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Seat No. / Enrolment No.:  

 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
Diploma Engineering – SEMESTER – 4 (NEW) – EXAMINATION – Winter-2025 

 

Subject Code: 4344104 Date: 12-12-2025 

Subject Name: Signals and Systems 

Time: 02:30 PM TO 05:00 PM Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions. 

2. Make Suitable assumptions wherever necessary.  

3. Figures to the right indicate full marks.  

4. Use of simple calculators and non-programmable scientific calculators are permitted. 

5. English version is authentic. 

 

  

 Marks  

Q.1 (a) Define periodic and non-periodic signals. 03 

પ્રશ્ન.૧ (અ) પિપિયોપિક અન ેનોન-પિપિયોપિક પિગ્નલ વ્યાખ્યાપયત કિો. ૦૩  

 (b) Define a unit-step signal and unit-ramp signal. 04 

 (બ) યુપનટ-સ્ટેિ પિગ્નલ અન ેયુપનટ-િમે્િ પિગ્નલ વ્યાખ્યાપયત કિો. ૦૪  

 (c) Explain the following operations of signals. 

1) Signal Addition 

2) Time reversal (inversion) 

07 

 (ક) પિગ્નલની નીચેની પિયાઓ િમજાવો. 

૧) પિગ્નલ એપિશન 

૨) ટાઈમ પિવિસલ (ઇનવિસન) 

૦૭  

  OR  

 (c) Explain the following operations of signals. 

1) Time shifting 

2) Amplitude Scaling 

07 

 (ક) પિગ્નલની નીચેની પિયાઓ િમજાવો. 

૧) ટાઈમ પશપ્ટિંગ 

૨) એમ્્લીટુ્યિ સ્કેપલિંગ 

૦૭  

Q.2  (a) Define a system and categorize different types of systems. 03 

પ્રશ્ન.૨ (અ) પિસ્ટમને વ્યાખ્યાપયત કિો અન ેપવપવધ પ્રકાિની પિસ્ટમોનુિં વગીકિણ કિો. ૦૩  

 (b) Differentiate between the time-variant and time-invariant systems. 04 

 (બ) ટાઈમ વેપિયન્ટ અન ેટાઈમ ઇન-વેપિયન્ટ પિસ્ટમ્િ વચ્ચ ેતફાવત કિો. ૦૪  

 (c) Explain the Stable system & Unstable system. 07 

 (ક) સ્ટેબલ અન ેઅન્સ્ટેબલ પિસ્ટમ્િ પવષે િમજાવો. ૦૭  

  OR  

Q.2  (a) Differentiate between continuous-time and discrete-time systems. 03 
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પ્રશ્ન.૨ (અ) કિંટીન્યુયિ ટાઈમ અન ેપિસ્કિીટ ટાઈમ પિસ્ટમ્િ વચ્ચે તફાવત કિો. ૦૩  

 (b) Differentiate between the Causal system & non-causal system. 04 

 (બ) કોઝલ અન ે નોન-કોઝલ પિસ્ટમ્િ વચ્ચે તફાવત કિો. ૦૪  

 (c) Describe linear and non-linear systems. 07 

 (ક) પલપનયિ અન ેનોન-પલપનયિ પિસ્ટમ િમજાવો. ૦૭  

 

Q. 3   

 

(a) 

 

Define Fourier Series coefficients with necessary equations. 

 

03 

પ્રશ્ન.૩ (અ) જરૂિી િમીકિણો િાથે ફોપિયિ પિિીજના અચળાિંક િમજાવો. ૦૩  

 (b) Describe the time-reversal property of the Fourier series for a 

continuous-time signal, including the relevant equations. 

04 

 (બ) િિંબિંપધત િમીકિણો િપિત, કિંટીન્યુયિ ટાઈમ પિગ્નલ માટે ફોપિયિ 

પિિીજના ટાઈમ પિવિસલ ગુણધમસનુિં વણસન કિો. 

૦૪  

 (c) Describe the time scaling property of the Fourier series for a 

continuous-time signal, including the relevant equations. 
07 

 (ક) િિંબિંપધત િમીકિણો િપિત, કિંટીન્યુયિ ટાઈમ પિગ્નલ માટે ફોપિયિ 

પિિીજના ટાઈમ સ્કેપલિંગ ગુણધમસનુિં વણસન કિો. 

૦૭  

  OR  

Q. 3   (a) Define Fourier Series. 03 

પ્રશ્ન.૩ (અ) ફોપિયિ પિિીજન ેવ્યાખ્યાપયત કિો. ૦૩  

 (b) Explain the linearity property of the Fourier series for a continuous-

time signal with necessary equations.  

04 

 (બ) જરૂિી િમીકિણો િાથે કિંટીન્યુયિ ટાઈમ પિગ્નલ માટે ફોપિયિ પિિીજનો 

પલપનયાિીટી ગુણધમસ િમજાવો. 

૦૪  

 (c) Explain the time-shifting property of the Fourier series for a 

continuous-time signal with necessary equations. 

07 

 (ક) જરૂિી િમીકિણો િાથે કિંટીન્યુયિ ટાઈમ પિગ્નલ માટે ફોપિયિ પિિીજનો 

ટાઈમ પશ્ટી િંગ ગુણધમસ િમજાવો. 

૦૭  

 

Q. 4    

 

(a) 

 

Explain the convolution theorem of the Discrete Time Fourier 

Transform with necessary equations. 

 

03 

પ્રશ્ન.૪ (અ) જરૂિી િમીકિણો િાથે પિસ્િીટ ટાઈમ ફોપિયિ ટર ાન્િફોમસ માટે કિંવોલ્યુશન 

પથયિમ વણસવો. 

૦૩  

 (b) Explain the correlation theorem of the Discrete Time Fourier 

Transform with necessary equations. 

04 

 (બ) જરૂિી િમીકિણો િાથે પિસ્િીટ ટાઈમ ફોપિયિ ટર ાન્િફોમસ માટે કોપિલેશન 

પથયિમ વણસવો. 

૦૪  

 (c) Derive discrete-time Fourier transform of a unit step function. 07 

 (ક) યુપનટ સ્ટેિ ફિંક્શનનુિં પિસ્િીટ ટાઇમ ફોપિયિ ટર ાન્િફોમસ મેળવો. ૦૭  

  OR  

Q. 4    (a) Explain the Time-shifting property of the Discrete Time Fourier 

Transform with necessary equations. 

03 

પ્રશ્ન.૪ (અ) જરૂિી િમીકિણો િાથે પિસ્િીટ ટાઈમ ફોપિયિ ટર ાન્િફોમસની ટાઈમ 

પશપ્ટિંગ પ્રોિટી વણસવો. 

૦૩  

 (b) Explain the linearity property of the Discrete Time Fourier Transform 

with necessary equations. 

04 

 (બ) જરૂિી િમીકિણો િાથે પિસ્િીટ ટાઈમ ફોપિયિ ટર ાન્િફોમસની પલપનયાિીટી 

પ્રોિટી વણસવો. 

૦૪  

 (c) Derive Discrete Time Fourier Transform of unit impulse function.  07 

 (ક) યુપનટ ઇમ્િલ્િ ફિંક્શનનુિં પિસ્િીટ ટાઇમ ફોપિયિ ટર ાન્િફોમસ મેળવો. ૦૭  
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Q.5 (a) Define Z-transform. 03 

પ્રશ્ન.૫ (અ) Z-ટર ાન્િફોમસ ને વ્યાખ્યાપયત કિો. ૦૩  

 (b) Explain the Scaling property of Z-transform with the necessary 

equations. 

04 

 (બ) જરૂિી િમીકિણો િાથે Z-ટર ાન્િફોમસની સ્કેપલિંગ પ્રોિટી વણસવો. ૦૪  

 (c) Obtain Z-transform of unit impulse function. 07 

 (ક) યુપનટ ઇમ્િલ્િ ફિંક્શનનુિં Z-ટર ાન્િફોમસ મેળવો. ૦૭  

  OR  

Q.5 (a) Define ROC (Region of convergence) in Z-transform. 03 

પ્રશ્ન.૫ (અ) Z-ટર ાન્િફોમસ માટે ROC (પિપજયન ઓફ કન્વજંન્િ) ને વ્યાખ્યાપયત કિો. ૦૩  

 (b) Explain the Time reversal property of Z-transform with necessary 

equations. 

04 

 (બ) જરૂિી િમીકિણો િાથે Z-ટર ાન્િફોમસની ટાઈમ પિવિસલ પ્રોિટી વણસવો. ૦૪  

 (c) Obtain Z-transform of a unit step function. 07 

 (ક) યુપનટ સ્ટેિ ફિંક્શનનુિં Z-ટર ાન્િફોમસ મેળવો. ૦૭  
 


