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GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY
DIPLOMA IN ENGINEERING - SEMESTER - IV EXAMINATION - WINTER 2025

Subject Code: 4342001 Date: 06-12-2025
Subject Name: Control Devices
Time: 02:30 PM TO 05:00 PM Total Marks: 70
Instructions:
1. Attempt all questions.
2. Make Suitable assumptions wherever necessary.
3. Figures to the right indicate full marks.
4. Use of simple calculators and non-programmable scientific calculators are permitted.
5. English version is authentic.

Marks
Q.1 (a) Give the difference between analog signals & digital signals. 03

 (અ) એનાલોગ ￹સ
લો અને િડિજટલ ￹સ
લો વ�ચેનો તફાવત જણાવો. ૦૩

 (b) Explain Sinking Sensor with neat sketch. 04

 (બ) સારી આકૃ￵ત સાથે ￸સ"કગ સે#સર ને સમ%વો. ૦૪

 (c) Explain DAS System with Neat Block Diagram. 07

 (ક) DAS ￹સ'ટમ તેના (લોક ડાય*ામ સાથે ડીટેલ માં સમ%વો. ૦૭

 OR

 (c) Explain Open Loop & Close Loop System with Neat block diagram. 07

 (ક) ઓપન લૂપ અને 0લોજ લૂપ ને તેના (લોક ડાયા*ામ સાથે ડીટેલ માં સમ%વો. ૦૭

Q.2 (a) Explain the working of Proximity sensor. 03

 (અ) 1ો0સીમીટી સે#સરનું વ3કગ ને ડીટેલમાં સમ%વો. ૦૩

 (b) Write short note on Direction Control Valves. 04

 (બ) ડીરે0શન કંટ5 ોલ વા6વ ઉપર ટંુક નોધ લખો. ૦૪

 (c) Define a) Sampling b) Sampling Rate c) Aliasing Effect. 07

 (ક) :યા;યા લખો.
અ) સે<પ"લગ બ) સે<પ"લગ  ક) એલાઈસ>ગ ઈફે0ટ 

૦૭

 OR

 (a) Define the following parameter: 
1. Sensitivity       2. Linearity     3.Accuracy

03

 (અ) નીચેના પેરામીટર સમ%વો: 
1. સેિ#સ?ટિવટી  2. લી#યરીતી 3. એ￹સ0યુરસી

૦૩

 (b) Explain any one type of flow measurement sensor in detail. 04

 (બ) કોઈપણ એક 1કારનું ફલો મેઝરમે#ટ સે#સર ને ડીટેલ માં સમ%વો. ૦૪

Page 1 of 3



 (c) Explain Construction & working of the LVDT with its block diagram and neat figure. 07

 (ક) LVDT નું વ3કગ તેના (લોક ડાયા*ામ અને સારી આકૃ￵ત સાથે ડેટોલ માં સમ%વો. ૦૭

Q.3 (a) Explain bimetallic strip with neat figure. 03

 (અ) બાઈ મેટાિલક 'Aીપ ને સારી આકૃ￵ત સાથે ડીટેલ માં સમ%વો. ૦૩

 (b) Write a Short note on Strain gauge. 04

 (બ) 'Bરેન ગેજ પર ટંૂક નોધ લખો. ૦૪

 (c) Explain the Selection criteria of sensor in full detail. 07

 (ક) સે#સર ના ￹સલેકશન ￼બદુઓ ને ડીટેલ માં સમ%વો. ૦૭

 OR

 (a) Explain the working of any one Hydraulic cylinder with neat sketch. 03

 (અ) કોઈપણ એક હાઈડ5 ોિલક ￹સિલ#ડરની કામગીરી સારી આકૃ￵ત સાથે ડીટેલ માં સમ%વો. ૦૩

 (b) Classify level measurement method and explain “Capacitive level Measurement". 04

 (બ) લેવલ મેઝરમે#ટ નું વગFકરણ કરો અને તેમાં "કેપેસીતીવ લેવલ મેઝરમે#ટ" ને સારી આકૃ￵ત
સાથે સમ%વો .

૦૪

 (c) Explain Thermocouple Sensor with seeback effect in detail with neat diagram. 07

 (ક) થમGકપલ સે#સર ને ￹સબેક ઈફે0ટ સાથે સારી આકૃ￵ત સાથે ડીટેલ માં સમ%વો. ૦૭

Q.4 (a) Define (i) Threshold and (ii) Resolution. 03

 (અ) :યા;યા લખો  (i) Hેશો6ડ અને (ii)  રીઝો6યુશન. ૦૩

 (b) How D.C. Motor works? Explain. 04

 (બ) D.C મોટર નું વ3કગ કેવી રીતે થાય? તેને િડટેલ માં સમ%વો. ૦૪

 (c) Explain difference between shunt wound and series wound motor with neat diagram. 07

 (ક) શ#ટ અને સીરીઝ મોટર વ�ચેનો તફાવત સારી આકૃ￵ત સાથે આપો. ૦૭

 OR

 (a) What is stepper motor? Give the application of Stepper motor. 03

 (અ) 'ટેપર મોટર શું છે ? 'ટેપર મોટર ની એિJલકેશન લખો. ૦૩

 (b) State Application of 3-phase AC motor in industry. 04

 (બ) ઇ#ડ'Aીમાં 3-ફેઝ એસી મોટરની એિJલકેશન ની યાદી બનાવો. ૦૪

 (c) Explain Vane pump with neat sketch in detail. 07

 (ક) વેન પંપ ને સારી આકૃ￵ત સાથે ડીટેલ માં સમ%વો. ૦૭

Q.5 (a) State future Mechatronics system and their application. 03

 (અ) Lયુચર મેકાટ5 ોની0સ ￹સ'ટમ લખો અને તેના એિJલકેશન લખો. ૦૩

 (b) Draw block diagram of hydraulic robot and explain it. 04

 (બ) હાઇડ5 ોિલક રોબોટ નું (લોક ડાયા*ામ ડ5 ો કરો અને તેને ડીટેલ માં સમ%વો . ૦૪
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 (c) List the types of DC motor and Explain all of them. 07

 (ક) D.C મોટરના 1કાર જણાવો અને તેમાં બધા 1કાર ને ડીટેલ માં આકૃ￵ત સાથે સમ%વો. ૦૭

 OR

 (a) Write common faults found in Mechatronics system. 03

 (અ) મેકાટ5 ોિન0સ ￹સ'ટમમાં Mવા મળતી સામા#ય ખામીઓ લખો. ૦૩

 (b) What are the Common Precautions to be taken while designing the mechatronics
system.

04

 (બ) મેકાટ5 ોિન0સ ￹સ'ટમ િડઝાઇન કરતી વખતે સામા#ય સાવચેતીઓ શું છે તેની યાદી આપો. ૦૪

 (c) How to design Mechatronics system? And explain any one Mechatronics system. 07

 (ક) મેકાટ5 ોિનકસ ￹સ'ટમની ડીઝાઇન કેવી રીતે કરવામાં આવે છે ? કોઈ પણ એક મેકાટ5 ોિનકસ
￹સ'ટમ ને ડીટેલ માં સમ%વો.

૦૭

***
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