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Seat No.:      Enrolment No.:  

 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
Diploma Engineering – SEMESTER – 4 (OLD) – EXAMINATION – Winter-2023 

 

Subject Code: 3342001 Date: 29-01-2024 

Subject Name: Control Devices 

Time: 02:30 PM TO 05:00 PM Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions. 

2. Make Suitable assumptions wherever necessary.  

3. Figures to the right indicate full marks.  

4. Use of programmable & Communication aids are strictly prohibited.  

5. Use of non-programmable scientific calculator is permitted. 

6. English version is authentic. 

 

Q.1  Answer any seven out of ten. દશમ ાંથી કોઇપણ સ તન  જવ બ આપો. 14 

 1. Define what is control system?  

 ૧. કન્ટ ર ોલ સસસ્્મની વ્ય ખ્ય  આપો.  

 2. Define Span & Range.  

 ૨. સ્પ ન અન ેરને્ટજ ની વ્ય ખ્ય સયત કરો.  

 3. Draw circuit diagram of counter type A to D convertor.  

 ૩. ક ઉન્ટ ર પ્રક રન  A થી D કન્ટવ ટ્રનો સસકટ્ ડ ય ગ્ર મ દોરો.  

 4. List the types of Motor.  

 ૪. મો્રન  પ્રક રોની સૂસિબદ્ધ કરો.  

 5. Draw 3/2 pilot operated valve.  

 ૫. 3/2 પ ઇલ્ સાંિ સલત વ લ્વ દોરો.  

 6. List the types of optical sensor.  

 ૬. ઓસટ્કલ સેન્ટસરન  પ્રક રોની સૂસિ બન વો.  

 7. List the types of DAC.  

 ૭. ડીએસીન  પ્રક રોની સૂસિ.  

 8. Difference between active and passive sensor.  

 ૮. એક્્ીવ અન ેપેસીવ સેન્ટસર વચ્િેનો તફ વત લખો.  

 9. Define any two: control valve, actuator, accumulator  

 ૯. કોઈપણ બે ને વ્ય ખ્ય  આપો: કાં ર્ ોલ વ લ્વ,એકચ્યુ્ર,એક્યુમુલે્ર  

 10. Draw double acting, double arm hydraulic cylinder actuator.  

 ૧૦. ડબલ એસક્ ા્ંગ, ડબલ આમટ હ ઇડર ોસલક સસસલન્ટડર એક્યુએ્ર દોરો.  

    
Q.2 (a) State application areas of close loop control system. 03 

પ્રશ્ન. ર (અ) ક્લોઝ લૂપ કન્ટ ર ોલ સસસ્્મન  એસટલકેશનન  સવસ્ત રો જણ વો. ૦૩ 

  OR  

 (a) Draw R.V.D.T. and state its application. 03 

 (અ) R.V.D.T. દોરી તેનો ઉપયોગ જણ વો ૦૩ 

 (b) How analog signal of thermocouple converted to DC signal. 03 

 (બ) કેવી રીતે થમોકપલન  એન લોગ સસગ્નલનુાં ડીસી સસગ્નલમ ાં રૂપ ાંતસરત થ ય છે? 

 

૦૩ 

  OR  

 (b) Give importance of signal processing. 03 
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 (બ) સસગ્નલ પ્રોસેસનુાં મહત્વ આપો. ૦૩ 

 (c)  Explain sinking concept application with figure. 04 

 (ક) આકૃસત સ થે સીન્ટકી ાંગ કોન્ટસેટ્ની એસટલકેશનસહ સમજાવો. ૦૪ 

  OR  

 (c) Explain sourcing concept application with figure. 04 

 (ક) આકૃસત સ થે સોસસિંગ કોન્ટસેટ્ની એસટલકેશનસહ સમજાવો. ૦૪ 

 (d) List out various selection criteria of sensor. 04 

 (ડ) સેન્ટસરન  સવસવધ પસાંદગીન  મ પદાં ડોની સૂસિ બન વો. ૦૪ 

  OR  

 (d) Explain bonded strain gauge in detail. 04 

 (ડ) બોન્ટડેડ સ્ ર્ ેન ગેજ સવગતવ ર સમજાવો. ૦૪ 

    
Q.3 (a) Explain pneumatic system and its components working. 03 

પ્રશ્ન. 3 (અ) ન્ટયુમેસ્ક સસસ્્મ અન ેતેન  ઘ્કોને  સમજાવો. ૦૩ 

  OR  

 (a) Flow measurement using turbine flow meter. 03 

 (અ) પ્રવ હ મ પવ ની ્બ ટઈન મી્ર ની રીત સમજાવો. ૦૩ 

 (b) Draw detail of 3-phase signal. 03 

 (બ) ૩-ફેઝ સસગ્નલ દોરો. ૦૩ 

  OR  

 (b) Explain bi-metallic strip in detail. 03 

 (બ) બ ય-મે્ સલક સ્ ર્ ીપને સવગતવ ર સમજાવો. ૦૩ 

 (c) Write a short note on Optical encoder with neat sketch. 04 

 (ક) આકૃસતસહ ઓટ્ીકલ એન્ટકોડર પર ્ૂાંકી નોાંધ લખો. ૦૪ 

  OR  

 (c) Explain acoustic measurement techniques. 04 

 (ક) અવ જ મ પવ ની ્ેકસનક સમજાવો. ૦૪ 

 (d) Explain Electromagnetic flow meter with neat sketch. 04 

 (ડ) પ્રવ હ મ પવ ની ઇલેક્ ર્ ોમેગ્નેસ્ક મી્રની રીત સમજાવો. ૦૪ 

  OR  

 (d) Draw detail structure of stepper motor & how stepper angle can be calculated. 04 

 (ડ) સ્્ેપર મો્રનુાં મ ળખુાં દોરો અને કેવી રીતે સ્્ેપર એાંગલની ગણતરી કરી શક ય છે તે 

જણ વો. 

૦૪ 

    
Q.4 (a) Explain Industrial mechatronics system with all design steps. 03 

પ્રશ્ન. ૪ (અ) મેક ર્ ોસનકસ સસસ્્મ ડીઝ ઈન કરવ ન  સ્્ેપ જણ વો. ૦૩ 

  OR  

 (a) List out different pneumatic actuators. 03 

 (અ) ન્ટયુમેસ્કન  સવસવધ પ્રક રન  એક્યુએ્ર જણ વો. ૦૩ 

 (b) Explain shunt motor construction and their application. 04 

 (બ) શાં્ મો્રની રિન  અને તેમની એસટલકેશન સવશ ેસમજાવો. ૦૪ 

  OR  

 (b) Why we widely used induction motor in industrial area? 04 

 (બ) ઔદ્યોસગક સવસ્ત રમ ાં શ  મ ્ે આપણે ઇન્ટડક્શન મો્રનો વ્ય પક ઉપયોગ કરીએ 

છીએ? 

૦૪ 

 (c) Give difference between hydraulic system vs. pneumatic system. 07 

 (ક) હ ઇડર ોસલક સસસ્્મ સવરુદ્ધ ન્ટયુમેસ્ક સસસ્્મ વચ્િેનો તફ વત આપો. ૦૭ 
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Q.5 (a) Draw automated room temperature control system and its working. 04 

પ્રશ્ન. ૫ (અ) ઓ્ોમેસ્ક રૂમન  ત પમ નને સનયાંત્રણ કરતી સસસ્્મ દોરી અન ેતેની ક મગીરી 

સમજાવો. 

૦૪ 

 (b) Draw servo motor block diagram and explain in short. 04 

 (બ) સવો મો્ર બ્લોક ડ ય ગ્ર મ દોરો અન ે્ૂાંકમ ાં સમજાવો. ૦૪ 

 (c) Explain working principle of single phase synchronous motor. 03 

 (ક) સસાંગલ ફેઝ સીન્ટરોનસ મો્રન  ક યટક રી સસધધ ાંતને સમજાવો. ૦૩ 

 (d) Common safety precaution require in mechatronics system. 03 

 (ડ) મેક ર્ ોસનક્સ સસસ્્મમ ાં સ મ ન્ટય સલ મતીની સ વિેતીઓ જણ વો. ૦૩ 

 

************ 


