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Seat No.: ________                                                     Enrolment No.______________  

 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
DIPLOMA ENGINEERING – SEMESTER-4  EXAMINATION –WINTER- 2019 

 

Subject Code:3342903 Date: 14-11-2019   

Subject Name: WEAVING TECHNOLOGY-III 

Time:02:30 PM TO 05:00 PM Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions. 

2. Make Suitable assumptions wherever necessary.  

3. Figures to the right indicate full marks.  

4. English version is authentic.  
 

Q.1  Answer any seven out of ten.  14 

 1. Draw the sketch of different types of card used in drop box motion.  

 2. Write any two advantages of auto loom.  

 3. List out the names of different types of jacquard tie.  

 4. List the important parts of pirn changing mechanism.  

 5. List the important parts of jacquard mechanism.  

 6. Draw sketch of drop pins used in electrical warp stop motion.  

 7. State the objects of jacquard.  

 8. State function of weft feeler.  

 9. Why Multiple box motions are used?  

 10. State function of positive let off mechanism.  

    
Q.2 (a) Explain Roper let off motion with a neat sketch. 07 

  OR  

 (a) Explain working of pirn changing mechanism with a neat sketch. 07 

 (b) Discuss Mechanical warp stop motion with a neat sketch. 07 

  OR  

 (b) Write in short on Norwich tie and London tie.  07 

    
Q.3 (a) Explain construction and working of single lift single cylinder jacquard with a neat 

sketch. 
07 

  OR  

 (a) Write in short on cross border jacquard. 07 

 (b) Explain construction and working of double lift single cylinder jacquard with a neat 

sketch. 
07 

  OR  

 (b) Write in short on electronic jacquard. 07 

    
Q.4 (a) Prepare card chain for Eccle’s box motion for the following weft pattern. 

White 6 picks, Red 8 picks, Yellow 6 picks, Green 4 picks. Total 24 picks/repeat. 
07 

  OR  

 (a) Write in short on fabric defects. 07 

 (b) Explain working of Eccle’s drop box motion with a neat sketch. 07 

    
Q.5 (a) With a neat sketch discuss Midget type weft feeler. 07 

 (b) Explain the characteristics and advantages of automatic looms over non automatic 

looms. 
07 
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પ્રશ્ન. ૧  દશમ ાંથી કોઇપણ સ તન  જવ બ આપો. ૧૪ 

 ૧. ડ્રોપ બોકસ મોશનમ  વપર ત  વવવવધ ક ર્ડ  ની આકૃવત દોરો.   

 ૨. ઓટો લુમ ની કોઈ પણ બે ફ યદ ઓ લખો.  

 ૩. વવવવધ પ્રક રની જેક ર્ડ ટ ઈ ન  ન મ લખો.  

 ૪. પનડ ચેંજ વમકેનીઝમ ન  અગત્યન  ભ ગોન  ન મ લખો.  

 ૫. જેક ર્ડ વમકેનીઝમ ન  અગત્યન  ભ ગોન  ન મ લખો.  

 ૬. ઇલેકટ્રીકલ વ પડ સ્ટોપ મોશન મ  વપર તી ડ્રોપ પીન ની આકૃવત દોરો.  

 ૭. જેક ર્ડન  હેતુઓ જણ વો.  

 ૮. વેફટ ફીલરન  ક યડ લખો.  

 ૯. મલ્ટીપલ બોકસ મોશન કેમ વપર ય છે?  

 ૧૦. પોઝીટીવ લેટ ઓફ મોશનન  ક યડ લખો.  

    
પ્રશ્ન. ર (અ) રોપર લેટ ઓફ મીકેનીઝમ સ્વસ્છ આકૃવત સ થે સમજાવો. ૦૭ 

  OR  

 (અ) પનડ ચેંજ વમકેનીઝમ ની ક યડ પધ્ધવત સ્વસ્છ આકૃવત સ થે સમજાવો. ૦૭ 

 (બ) વમકેનીકલ વોપડ સ્ટોપ મીકેનીઝમ સ્વસ્છ આકૃવત સ થે સમજાવો. ૦૭ 

  OR  

 (બ) નોરવિચ ટાઇ અન ેલંડન ટાઇ વિશ ેટ ંકમા લખો.  ૦૭ 

    
પ્રશ્ન. 3 (અ) સસાંગલ વલફ્ટ સસાંગલ સીલીંર્ર જેક ર્ડ ની રચન  અને ક યડ પધ્ધવત સ્વસ્છ આકૃવત સ થે સમજાવો. ૦૭ 

  OR  

 (અ) ક્રોસ બોડડર જકેાડડ  વિશ ેટ ંકમા લખો. ૦૭ 

 (બ) ર્બલ વલફ્ટ સસાંગલ સીલીંર્ર જેક ર્ડ ની રચન  અને ક યડ પધ્ધવત સ્વસ્છ આકૃવત સ થે સમજાવો. ૦૭ 

  OR  

 (બ) ઇલેકટર ોનીક જકેાડડ  વિશે ટ ંકમા લખો. ૦૭ 

    
પ્રશ્ન. ૪ (અ) નીચેની વેફ્ટ પેટનડ  મ ટે ની ઈકલ્સ ડ્રોપ બોક્ષ મોશન ની ક ર્ડ ચેઇન તૈય ર કરો. 

સફેદ ૬ પીક, લ લ ૮ પીક, પીળો ૬ પીક, લીલો 4 પીક. કુલ 24 પીક્સ /રીપીટ. 

૦૭ 

  OR  
 (અ) ફેવિક ડીફેક્ટસ વિશે ટ ંકમા લખો. ૦૭ 

 (બ) ઈકલ્સ ડ્રોપ બોક્ષ નુ ક યડ સ્વસ્છ આકૃવત સ થે સમજાવો. ૦૭ 

    
પ્રશ્ન. ૫ (અ) વમર્ જેટ વેફ્ટ ફીલર સ્વસ્છ આકૃવત સ થે સમજાવો. ૦૭ 

 (બ) ઓટોમેટીક લુમ ન  નોનઓટોમેટીક લુમ ની સરખ મણીમ  ગુણધમો અને ફ યદ ઓ સમજાવો. ૦૭ 

************ 


