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Seat No.: ________                                                     Enrolment No.______________  

 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
DIPLOMA ENGINEERING – SEMESTER – IV • EXAMINATION – WINTER - 2018 

 

Subject Code: 3342001 Date: 22-11-2018      

Subject Name: Control Devices 

Time: 02:30 PM TO 05:00 PM Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions. 

2. Make Suitable assumptions wherever necessary.  

3. Figures to the right indicate full marks.  

4. Use of programmable & Communication aids are strictly prohibited.  

5. Use of only simple calculator is permitted in Mathematics.  

6. English version is authentic. 

 

Q.1  Answer any seven out of ten. દશમ ાંથી કોઇપણ સ તન  જવ બ આપો. 14 

 1. Different elements of close loop system.  

 ૧. કલોસ લુપ ક ાંટ્ર ોલ સસસ્ટમ ન  અલગ-અલગ ઘટ્કો લખો.  

 2. Draw figure of sinking source.  

 ૨. સસાંસકાંગ સૉસની આકૃસત દોરો.  

 3. How strain gauges work?  

 ૩. સે્રન્ગેઝ કેવી રીતે ક મ કર ેછે?  

 4. Types of photoelectric sensors.  

 ૪. અલગ- અલગ પ્રક ર ન  ફોટોઈલેસ્ટિક સેન્સર.  

 5. Draw symbol of solenoid operated 3/2 directional control valve.  

 ૫. સોલેનોઇડ થી સચાં સાંચ સલત ૩/૨ સિસદરસક વ લ્વ ની આકૃસત દોરો.  

 6. Define any one: sensitivity, accuracy  

 ૬. કોઈ પણ એક ની ય ખ્ય  આપો: સેસસસસટસવટી, એક્યૂરસી  

 7. Give the types of hydraulic cylinders used in industries.  

 ૭. ઇન્ડસ્રીઝમ ાં વપર ત  જુદ  જુદ  પ્રક રન  હયદ્રૌસલક સસસલાંિર આપો.  

 8. What is Mechatronics System?  

 ૮. મેક ટિ ોસન્સ સસસ્ટમ શુ છે?  

 9. Give classification of sensor.  

 ૯. સેસસર ન ાં વગીકક રણ આપો.  

 10. State need for analog signal sampling.  

 ૧૦. એન લોગ સસગ્નલ ન સેંસ્લાંગ શ  મ ટે્ કરવ ાં પડે છે.  

    
Q.2 (a) State application areas of close loop control system. 03 

પ્રશ્ન. ર (અ) ક્લોઝ લુપ ક ાંટ્ર ોલ સસસ્ટ્મનો ઉપયોગ થતો હોય તેવી એપ્લીકેશનન  ન મ આપો. ૦૩ 

  OR  

 (a) Give the difference between open loop and close loop control system. 03 

 (અ) ઓપન અન ેક્લોજ લુપ સીસ્ટ્મનો તફ વત આપો. ૦૩ 

 (b) Explain sinking and sourcing concept. 03 

 (બ) સસાંસકાંગ અન ેસોસસિંગ સમજાવો.  

 

૦૩ 

  OR  
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 (b) Explain “Successive Approximation “ method in A.D.C. 03 

 (બ) એડીસી મેથડમ  સ્સેસસવ એપ્રોસિમેસન શુ છે તે સમજાવો. ૦૩ 

 (c) State principle and explain working of LVDT. 04 

 (ક) એલ.વી.ડી.ટ્ી. નો સસદ્ ાંત અન ેતેની ક યર્ પ્રણ લી સમજાવો. ૦૪ 

  OR  

 (c) Explain importance of Nyquist frequency in signal processing. 04 

 (ક) ન યકસવસ્ત સિક્વસસી ન ાં સસગ્નલ પ્રોસેસસાંગ મ  મહત્વ સમજાવો. ૦૪ 

 (d) Give the selection criteria of sensor. 04 

 (િ) સેન્સરન  સસલેકસન મ પદાં િ આપો. ૦૪ 

  OR  

 (d) Write a short note on Thermocouple. 04 

 (િ) થરમોકપલ ઉપર ટૂાંક નોધ લખો. ૦૪ 

    
Q.3 (a) Flow measurement using turbine flow meter. 03 

પ્રશ્ન. 3 (અ) પ્રવ હ મ પવ ની ટબ ાઇન મીટ્ર ની રીત સમજાવો. ૦૩ 

  OR  

 (a) Describe the use of sensor in control engineering 03 

 (અ) કાંટિ ોલ એાંજીસયસરાંગ મ ાં સેસસરનો ઉપયોગ જણ વો. ૦૩ 

 (b) Write short note on thermistor. 03 

 (બ) થરસમસ્ટર ને ટુ્ાંકમ ાં સમજાવો. ૦૩ 

  OR  

 (b) Classify level measurement method and explain “ultrasonic level 

Measurement”. 

03 

 (બ) લેવલ મેઝરમેન્ટ્ મેથડ નુ ક્લ સસસફકેસન આપી અન ેઅલ્ટિ  સોસનક લેવલ મેઝરમેન્ટ્ 

સમજાવો. 

૦૩ 

 (c) Write a short note on optical encoder. 04 

 (ક) ઓપટ્ીકલ એન્કોડર પર ટૂાંક નોધ લખો. ૦૪ 

  OR  

 (c) Write short note on bonded type of strain gauge with figure. 04 

 (ક) બોાંિેિ પ્રક ર ન  સ્ટિેન ગજે સવષે ટુ્ાંકમ ાં સમજાવો. ૦૪ 

 (d) Explain any level measurement techniques. 04 

 (િ) સપ ટ્ી મ પવ ની કોઇપણ એક રીત જણ વો. ૦૪ 

  OR  

 (d) Explain any pressure measurement techniques. 04 

 (િ) પ્રેશર મ પવ ની કોઇપણ એક રીત જણ વો. ૦૪ 

    
Q.4 (a) Different advantages and disadvantages of DC motor. 03 

પ્રશ્ન. ૪ (અ) િી.સી. મોટ્ર ન  ફ યદ  અન ેનુકસ ન સવષે તફ વત સમજાવો. ૦૩ 

  OR  

 (a) Advantages of servo motor over stepper motor. 03 

 (અ) સ્ટેપર મોટ્ર થી વધ ર ેસવો મોટ્ર ન  ફ યદ  જણ વો. ૦૩ 

 (b) Difference between hydraulic and pneumatic system. 04 

 (બ) હ ઈદ્રૌસલક અન ેસયૂમેસટક સસસ્ટમ નો તફ વત જણ વો. ૦૪ 

  OR  

 (b) How D.C. Motor works? Explain. 04 

 (બ) ડી.સી.મોટ્ર કેવી રીતે ક મ કર ેછે? સમજાવો. ૦૪ 
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 (c) Explain single acting and double acting hydraulic cylinder with neat sketch. 07 

 (ક) સસાંગલ અન ેડબલ એસ્ટાંગ હ ઈદ્રૌસલક સસસલસિર આકૃસત સ થે સમજાવો. ૦૭ 

    
Q.5 (a) Show and explain various components of hydraulic robot with neat sketch. 04 

પ્રશ્ન. ૫ (અ) હ યડર ોલીક રોબોટ્ ન  અલગ-અલગ ઘટ્કોની આકૃસત સ થે સમજાવો. ૦૪ 

 (b) How to design Mechatronics system? And explain any one Mechatronics 

system. 

04 

 (બ) મેકટિ ોસન્સ સસસ્ટમ ની સદજાઈન કેવી રીતે ક રસો? કોઈ પણ એક મેકટિ ોસન્સ 

સસસ્ટમ સમજાવો. 

૦૪ 

 (c) Explain use of control devices in the field of automation. 03 

 (ક) કાંટિ ોલ સિવ ઇસ નો ઓટ્ોમેશન કે્ષત્રમ ાં ઉપયોગ જણ વો. ૦૩ 

 (d) List out different pneumatic actuators. 03 

 (િ) અલગ-અલગ ન્યુમેટ્ીક એક્ચુએટ્રન  ન મ આપો. ૦૩ 

 

************ 


