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Seat No.: ________                                                     Enrolment No.______________  

 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
DIPLOMA ENGINEERING – SEMESTER – 4 • EXAMINATION – WINTER -2017 

 

Subject Code: 3342001 Date: 07-11-2017      

Subject Name: Control Devices 

Time: 02:30 pm to 05:00 pm Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions. 

2. Make Suitable assumptions wherever necessary.  

3. Figures to the right indicate full marks.  

4. Use of programmable & Communication aids are strictly prohibited.  

5. Use of only simple calculator is permitted in Mathematics.  

6. English version is authentic. 

 

Q.1  Answer any seven out of ten. દશમ ાંથી કોઇપણ સ તન  જવ બ આપો. 14 

 1. Define: Any two.(1) accuracy (2) threshold (3) Resolution  

 ૧. વ્ય ખ્ય યયત કરો: કોઈપણ બએ ૧.એકયરેુસી ૨. થ્રેસોલ્ડ ૩. રેઝલશૂન  

 2. State importance of control devices.  

 ૨. કાંટ્રોલ ડડવ ઇસ નુાં મહત્વ જણ વો.  

 3. State the components use in close loop control system.  

 ૩. ક્લોજ લપૂ યસસ્ટમન  ઘટકો ન મ જણ વો.   

 4. Classification of sensor.  

 ૪. સેન્સરનુાં વ્ગીકકરણ આપો.  

 5. Draw circuit diagram of weighted register type A to D convertor.  

 ૫. વેટેડ રજજસ્ટર ટ ઈપન  એનલો્ થી ડડજજટલનો સડકિટ ડ ય ગ્ર મ દોરો.  

 6. Draw circuit diagram of counter type A to D convertor.  

 ૬. ક ઉન્ટર ટ ઈપન  એનલો્ થી ડડજજટલનો સડકિટ ડ ય ગ્ર મ દોરો.  

 7. Draw 3/2 pedal operated Directional control valve.  

 ૭. પેડલ ઑપરેટ ૩/૨ નો ડડરેક્શનડીરેક કાંટ્રોલ વ લ્વ દોરો.  

 8. What is calibration? Why it is needed?  

 ૮. કેલીબે્રશન એટલ ેશુાં? તેની જરૂરરય ત જણ વો.  

 9. Difference between active and passive sensor.  

 ૯. એક્ટીવ અને પેસીવ સે�સર નો ભેદ જણ વો.  

 10. Draw figure of sinking source.  

 ૧૦. સીન્કી્ સૉસનગીક આકૃયત દોરો.  

    
Q.2 (a) State the importance of sampling.  03 

પ્રશ્ન. ર (અ) સેમ્પલી્ નુાં મહત્વ જણ વો. ૦૩ 

  OR  

 (a) Explain importance of data acquisition. 03 

 (અ) ડેટ  ઍડકવઝઝશનનુાં મહત્વ સમજાવો. ૦૩ 

 (b) Explain parallel successive approximation analog to digital converter. 03 

 (બ) એનલો્ થી ડડજજટલનો પૅરલેલ સ્ક્સેસીવ અપ્રૉક્ક્સમેશન સમજાવો.  ૦૩ 

  OR  
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 (b) Explain the concept of sourcing sensor. 03 

 (બ) સેન્સર સોયસિં્નો કોન્સેપ્ટ સમજાવો. ૦૩ 

 (c)  Differentiate between open loop and close loop system. 04 

 (ક) ઓપન અને ક્લોઝ લપૂ સીસ્ટમ વચ્ચેનો તફ વત જણ વો. ૦૪ 

  OR  

 (c) Explain pressure measurement through bourdon tube. 04 

 (ક) બોરડન ટયબુથી દબ ણ મ પવ ની રીત સમજાવો. ૦૪ 

 (d) Explain the construction of load cell. 04 

 (ડ) લોડ સેલનુાં બાંધ રણ સમજાવો. ૦૪ 

  OR  

 (d) Explain proximity sensor. 04 

 (ડ) પ્રૉક્ક્સયમટી સેન્સર સમજાવો. ૦૪ 

    
Q.3 (a) Write short note on Rota meter. 03 

પ્રશ્ન. 3 (અ) રોટ  મીટર પર ટુાંકનોધ લખો. ૦૩ 

  OR  

 (a) How the temperature of very hot body can be measure? 03 

 (અ) ખબુ ઊંચ  ત પમ ન ધર વતી સપ ટીનુાં ત પમ ન કેવી રીતે મ પવ મ ાં આવે 
છે? 

૦૩ 

 (b) Write short note on acoustic measurement. 03 

 (બ) ધ્વની મ પવ ની રીત સમજાવો. ૦૩ 

  OR  

 (b) Explain any acceleration measurement techniques. 03 

 (બ) પ્રવે્ મ ાંપવ મ ાંતે ની કોઇપણ એક રીત સમજાવો. ૦૩ 

 (c) State different types of thermocouple. 04 

 (ક) થરમોકપલ ન  યવયવધ પ્રક રો જણ વો. ૦૪ 

  OR  

 (c) Write short note on thermopile. 04 

 (ક) થ્રમોપ ઈલ પર ટુાંકનોધ લખો. ૦૪ 

 (d) Write short note on direction control valve. 04 

 (ડ) ડડરેક્શનલ કાંટ્રોલ વ લ્વ પર ટુાંકનોધ લખો. ૦૪ 

  OR  

 (d) Explain flaming’s right hand rule. State its application. 04 

 (ડ) ફ્લેમીં્ ન  જમણ ાં હ થનો યસધ્ધ ાંત સમજાવો.તેનો ઉપયો્ જણ વો. ૦૪ 

    
Q.4 (a) Draw three phase A.C. signal. 03 

પ્રશ્ન. ૪ (અ) ૩-ફેઝ એ.સી. યસગ્નલ ની આકૃયત દોરો. ૦૩ 

  OR  

 (a) Sate application of 3-phase AC motor in industry. 03 

 (અ) ૩-ફેઝ એ.સી. મોટરની ઇન્ડસ્ટ્રીઝમ ાં ઉપયો્ જણ વો.  ૦૩ 

 (b) Draw detail structure of stepper motor. 04 

 (બ) સ્ટેપર મોટરનુાં બાંધ રણ આકૃયત દોરી જણ વો. ૦૪ 

  OR  

 (b) Write short note on shaded pole induction motor. 04 

 (બ) શેડેડ પોલ ઇન્ડકશન મોટર પર ટુકનોધ લખો. ૦૪ 
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 (c) Explain difference between shunt wound and series wound motor. 07 

 (ક) શન્ટ અને યસરીઝ મોટર વચ્ચેનો તફ વત આપો. ૦૭ 

    
Q.5 (a) Show various components of hydraulic robot with neat sketch. 04 

પ્રશ્ન. ૫ (અ) હ ઇડ્રૉઝલક રોબોટન  યવયવધ ઘટકો આકૃતીસહ સમજાવો. ૦૪ 

 (b) List out different types of hydraulic actuators. 04 

 (બ) યવવીધ પ્રક રન  હ ઇડ્રૉઝલક ઍક્ટયએુટર જણ વો. ૦૪ 

 (c) Common fault found in mechatronics system. 03 

 (ક) મેક ટ્રોયનકસ સીસ્ટમ મ ાં પેદ  થત  સ મ ન્ય ખ મીઓ જણ વો.  ૦૩ 

 (d) List the types of DC motor and write in short any one. 03 

 (ડ) ડી.સી.મોટર ન  પ્રક ર જણ વી કોઈ એકને ટુાંકમ ાં સમજાવો. ૦૩ 

 

************ 


