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Subject Code: 4342001 Date: 13-05-2025
Subject Name: Control Devices
Time:10:30 AM TO 01:00 PM Total Marks: 70

Instructions:
1. Attempt all questions.
2. Make Suitable assumptions wherever necessary.
3. Figures to the right indicate full marks.
4. Use of simple calculators and non-programmable scientific calculators are permitted.
5. English version is authentic.

Marks

Q.1 (a) State the Importance of Control Devices in Industry. 03

 (અ) ક� �ોલ �ડવાઈસ �ું ઇ�ડ�ી માં તે�ું મહ�વ �ું છે તે જણાવો. ૦૩

 (b) State the Importance of Sampling in Control Devices. 04

 (બ) સે�પલ�ગ �ું ક� �ોલ �ડવાઈસ માં તે�ું મહ�વ લખો. ૦૪

 (c) Explain Open Loop System & Close Loop System with Neat block diagram. 07

 (ક) ઓપન $ૂપ સી&ટમ અને )લોઝ $ૂપ +સ&ટમને ,લોક ડાયા.ામ સાથે સમ0વો. ૦૭

 OR

 (c) Explain Sinking & Sourcing concept with neat figure. 07

 (ક) સી�ક1ગ અને સોર3સ4ગ ના કો�સે5ટ ને સાર6 આકૃ9ત સાથે ડ:ટલે માં સમ0વો. ૦૭

Q.2 (a) Explain the Thermistor sensor in brief. 03

 (અ) થ;મ4&ટર સે�સર ને ડ:ટલે માં સમ0વો. ૦૩

 (b) Write short note on Direction Control Valves. 04

 (બ) ડાઈરે)શન ક� �ોલ વા=વ ઉપર ટુ�ક નોધ લખો. ૦૪

 (c) Define a) Sampling b) Sampling Rate c) Sample in Control Devices. 07

 (ક) @યાAયા લખો.
અ) સે�પBલ4ગ બ) સે�પBલ4ગ  ક) સે�પલ ને ક� �ોલ �ડવાઈસ ને દયાનમાં લઈને સમ0વો.

૦૭

 OR

 (a) Define the following parameter:
1. Sensitivity         2. Linearity     3.Accuracy

03

 (અ) નીચેના પેરમીટર સમ0વો: 
1. સેF�સ�ટ9વટ6  2. લીGનય�રતી  3. એ+સIુરસી

૦૩

 (b) Write short note on selection criteria of different valves used in control devices. 04
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 (બ) ક��ોલ ડ:વાઈસ માં વપરાતા 9વ9વધ વા=વ ના +સલેકશન ના JુKાઓ પર ટુ�ક નોધ લખો. ૦૪

 (c) Explain the Selection criteria of sensor in full detail. 07

 (ક) સે�સર ના +સલેકશન 3બ4દઓુ ને ડ:ટલે માં સમ0વો. ૦૭

Q.3 (a) Explain working of proximity sensor. 03

 (અ) Lો)સીમીટ6 સે�સર�ું વMક4ગ ડ:ટલેમાં સમ0વો . ૦૩

 (b) Classify level measurement method and explain “Capacitive level Measurement”. 04

 (બ) લેવલ મેઝરમે�ટ સે�સર �ું વગNકરણ કરો અને તેમાં "કેપેસી9તવ લેવલ મેઝરમે�ટ" ને સાર6 આકૃ9ત સાથે
સમ0વો.

૦૪

 (c) Explain Construction & working of the LVDT with its block diagram and figure. 07

 (ક) LVDT �ું બાંધકામ અને કાયO તેના ,લોક ડાયા.ામ અને સાર6 આકૃ9ત સાથે ડ:ટલેમાં સમ0વો. ૦૭

 OR

 (a) Write a Short note on Strain gauge. 03

 (અ) &Pરેન ગેજ પર ટૂ�ક નોધ લખો. ૦૩

 (b) Explain “U-Tube Manometer“ with neat figure. 04

 (બ) “Qુ - Rુબ મેનોમીટર ” ને સાર6 આકૃ9ત સાથે સમ0વો. ૦૪

 (c) List the types of DC motor and Explain all of them. 07

 (ક) ડ:સી મોટરના Lકાર જણાવો અને તેમાં દરેક Lકાર ને ડ:ટલે માં આકૃ9ત સાથે સમ0વો. ૦૭

Q.4 (a) How D.C. Motor works? Explain. 03

 (અ) ડ:સી મોટર �ું વMક4ગ કેવી ર6તે થાય? તેને �ડટલે માં સમ0વો. ૦૩

 (b) State Application of 3-phase AC motor in industry. 04

 (બ) ઇ�ડ�ીમાં 3-ફેઝ એસી મોટરની એF5લકેશન ની યાદ6 બનાવો. ૦૪

 (c) What is stepper motor? Explain Permanent Magnet stepper motor in detail with neat
sketch.

07

 (ક) &તેપર મોટર �ું છે ? પરમાંને�ટ મેTેટ &તેપર મોટર ને સાર6 આકૃ9ત સાથે ડ:ટલે માં સમ0વો. ૦૭

 OR

 (a) Compare Hydraulic system with Pneumatic system. 03

 (અ) હાઇUો9લક અને �Qુમેટ6ક +સ&ટમ �ું તફાવત લખો. ૦૩

 (b)  List out different types of hydraulic actuators and Explain Check valve. 04

 (બ) 9વ9વધ Lકારના હાઇUૉઝલક ઍ)ટQુએટર જણાવો અને ચેક વાલવ ને ડ:ટલે માં સાથે સમ0વો. ૦૪

 (c) Explain construction and working of Thermocouple Sensor with neat figure. 07

 (ક) થમXકપલ સે�સર ને તેના બાંધકામ અને તે�ું કાયO સાર6 આકૃ9ત સાથે ડ:ટલે માં સમ0વો. ૦૭

Q.5 (a) State future Mechatronics system and their application. 03
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 (અ) Yુચર મેકા�ોની)સ +સ&ટમની યાદ6 આપો અને તેના એF5લકેશન લખો. ૦૩

 (b) Develop the Schematic symbol of 3/2 DCV , 4/2 DCV and Check valve. 04

 (બ) 3/2 DCV, 4/2 DCV અને ચેક વા=વ�ું &ક6મે�ટક Lતીક 9વકસાવો. ૦૪

 (c) Write down the steps to design Mechatronics system and explain each step in detail. 07

 (ક) મેકા�ોGન)સ +સ&ટમ �ડઝાઇન કરવા માટનેા પગલાં લખો અને દરેક પગલાંને ડ:ટલે માં સમ0વો. ૦૭

 OR

 (a) Write common faults found in Mechatronics system. 03

 (અ) મેકા�ોGન)સ +સ&ટમમાં જોવા મળતી સામા�ય ખામીઓ લખો. ૦૩

 (b) What is Servo Motor ? Give the application of Servo motor. 04

 (બ) સવX મોટર �ું છે ? સવX મોટર ની એF5લકેશન ને યાદ6 લખો. ૦૪

 (c) State and explain the basic precautions to be taken while designing the mechatronics
system.

07

 (ક) મેકા�ોGન)સ +સ&ટમ �ડઝાઇન કરતી વખતે લેવાતી Jૂળ[ૂત સાવચેતીઓ જણાવો અને સમ0વો. ૦૭

***
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