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Seat No.: ________                                                     Enrolment No.______________  

 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
DIPLOMA ENGINEERING – SEMESTER- IV  EXAMINATION –Summer- 2019 

 

Subject Code: 3342001 Date: 13-05-2019     

Subject Name: Control Devices 

Time: 10:30 AM to 01:00 PM Total Marks: 70 
Instructions: 

 

 1. Attempt all questions. 

 2. Make Suitable assumptions wherever necessary.  

 3. Figures to the right indicate full marks.  

 4. Use of programmable & Communication aids are strictly prohibited.  

 5. Use of only simple calculator is permitted in Mathematics.  

 6. English version is authentic. 

 

Q.1  Answer any seven out of ten. દશમ ાંથી કોઇપણ સ તન  જવ બ આપો. 14 

 1. What is the function of error detector in mechatronics system?  

 ૧. મેક ટ્રોનીક્સ સસસ્ટમમ ાં એરર ડિટેક્ટરન ાં ક મ સમજાવો.  

 2. Differentiate between active and passive sensor.  

 ૨. એક્ટીવ અને પેસીવ સેન્સરનો તફ વત આપો.  

 3. What is calibration? Why it is needed?  

 ૩. કેલીબે્રશન એટલ ેશ ? તે શ  મ ટે જરૂરી છે?  

 4. Define any one: repeatability, resolution, precision  

 ૪. કોઈ એકની વ્ય ખ્ય  આપો:રીપીટેબીલીટી,રીઝોલ્ય શન,પ્રીસસઝન  

 5. Give classification of actuators.  

 ૫. એક્્ય એટર વર્ગીકરણ આપો.  

 6. Draw 4/3 solenoid operated Directional control valve.  

 ૬. 4/3 સોલેનોઇિ સાંચ સલત િ યરેક્શનલ કાંટ્રોલ વ લ્વ દોરો.  

 7. What is Mechatronics System?  

 ૭. મેક ટ્રોસનક્સ સસસ્ટમ શ ાં છે?  

 8. List out application of strain gauge.  

 ૮. સ્ટ્રેઇન ર્ગેજની અરજીની સૂસચ બન વો.  

 9. List out various method for speed control of DC motor.  

 ૯. િીસી મોટરન  ર્ગસત સનયાંત્રણ મ ટે સવસવધ પદ્ધસતની સૂસચ બન વો.  

 10. Define any one: control valve, actuator, slip  

 ૧૦. કોઇપણ એક વ્ય ખ્ય યીત કરો: ક ાંટ્રોલ વ લ્વ, એક્ચએ ટર, સ્લીપ.  

    
Q.2 (a) Enlist different components of Close loop control system. 03 

પ્રશ્ન. ર (અ) ક્લોઝ લૂપ કાંટ્રોલ સસસ્ટમન  સવસવધ ભ ર્ગોને સૂસચ આપો. ૦૩ 

  OR  

 (a) What is sampling process? Explain with neat sketch. 03 

 (અ) સેમ્પીંર્ગ પ્રડિય  શ ાં છે?  આકૃસતસહ સમજાવો. ૦૩ 

 (b) Explain sourcing concept. 03 

 (બ) સોર્સિંર્ગ ખ્ય લ સમજાવો. ૦૩ 

  OR  
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 (b) Explain importance of Nyquist frequency in signal processing. 03 

 (બ) સસગ્નલ પ્રોસેસસાંર્ગમ ાં ન્યસક્વસ્ટ ફ્રીક્વન્સીન ાં મહત્વની સમજાવો.  ૦૩ 

 (c) Give example of any close loop system with figure. 04 

 (ક) આકૃસત સ થે કોઈપણ ક્લોસ લૂપ સસસ્ટમન ાં ઉદ હરણ આપો. ૦૪ 

  OR  

 (c) Give importance of signal processing. 04 

 (ક) સસગ્નલ પ્રોસેસસાંર્ગન ાં મહત્વ આપો. ૦૪ 

 (d) How analog signal of thermocouple converted to DC signal. 04 

 (િ) થમોકોપલન  એન લોર્ગ સસગ્નલન ાં િીસી સસગ્નલમ ાં રૂપ ાંતર કેવી રીતે થ ય છે. ૦૪ 

  OR  

 (d) List out selection criteria for thermal measurement sensor. 04 

 (િ) ત પમ ન મ પવ  મ ટેન  સેન્સરન  પસાંદર્ગીન  મ પદાંિની સૂસચ બન વો. ૦૪ 

    
Q.3 (a) Enlist common trouble found in sensor system. 03 

પ્રશ્ન. 3 (અ) સેન્સર સસસ્ટમમ ાં જોવ  મળતી સ મ ન્ય મ શ્કેલીની સૂસચ બન વો. ૦૩ 

  OR  

 (a) List out various selection criteria of sensor. 03 

 (અ) સેન્સરન  સવસવધ પસાંદર્ગી મ પદાંિની સૂસચ બન વો. ૦૩ 

 (b) Write short note on high temperature measurement technique. 03 

 (બ) ઉચ્ચ ત પમ ન મ પવ  મ ટેની ટેકનીક પર ટૂાંક નોંધ લખો. ૦૩ 

  OR  

 (b) Explain acoustic measurement techniques. 03 

 (બ) અવ જ મ પવ  મ ટેની ટેકનીક સમજાવો. ૦૩ 

 (c) Explain any flow measurement technique with neat sketch. 04 

 (ક) આકૃસત સ થે કોઈપણ પ્રવ હ મ પવ  મ ટેની ટેકનીક સમજાવો. ૦૪ 

  OR  

 (c) How to measure pressure of system with bourdon tube. 04 

 (ક) બૉિડન ્ય બ સ થે સસસ્ટમન ાં દબ ણ કેવી રીતે મ પી શક ય. ૦૪ 

 (d) Write short note on ultrasonic flow measurement technique. 04 

 (િ) અલ્ટ્ર સોસનક ફ્લો મ પન તકનીક પર ટૂાંક  નોંધ લખો. ૦૪ 

  OR  

 (d) Difference between hydraulic and pneumatic system. 04 

 (િ) હ ઇડ્રોસલક અને ન્ય મેડટક સસસ્ટમ વચ્ચેનો તફ વત આપો. ૦૪ 

    
Q.4 (a) Difference between 1-phase and 3-phase AC motor. 03 

પ્રશ્ન. ૪ (અ) 1-ફેઝ અને 3-એસી મોટર વચ્ચે તફ વત આપો. ૦૩ 

  OR  

 (a) Draw detail structure of stepper motor. 03 

 (અ) સ્ટેપર મોટરની સવર્ગતવ ર મ ળખ ાં દોરો. ૦૩ 

 (b) Write short note on servo motor. 04 

 (બ) સવો મોટર પર ટૂાંક નોંધ લખો. ૦૪ 

  OR  

 (b) Explain 3-phase Induction motor is self-starting. 04 

 (બ) 3-ફેઝ ઇન્િક્શન મોટર સ્વતઃસાંચ સલત છે સમજાવો. ૦૪ 

 (c) Explain absolute encoder and incremental encoder. 07 

 (ક) સાંપૂણડ એન્કોિર અને ઇન્િીમેન્ટલ એન્કોિર સમજાવો. ૦૭ 
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Q.5 (a) Explain working of the LVDT with its block diagram and figure. 04 

પ્રશ્ન. ૫ (અ) એલવીડીટીનુ  કાયૅ  બ્લોક  ડાયાગ્રામ  સાથે  સમજાવો . ૦૪ 

 (b) Draw and explain in short room temperature control mechatronics system. 04 

 (બ) રૂમ ત પમ ન સનયાંત્રણ મ ટેની મેક ટ્રોનીક્સ સસસ્ટમ દોરી સમજાવો. ૦૪ 

 (c) Write short note on DC shunt motor. 03 

 (ક) િીસી શાંટ મોટર પર ટૂાંક નોંધ લખો. ૦૩ 

 (d) Different advantages and disadvantages of DC motor. 03 

 (િ) િીસી મોટરન  સવસવધ ફ યદ ઓ અને ર્ગેરફ યદ . ૦૩ 

 

************ 


