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Seat No.: ________                                                     Enrolment No.______________  

 

GUJARAT TECHNOLOGICAL UNIVERSITY 
DIPLOMA ENGINEERING – SEMESTER – 4(NEW) • EXAMINATION – SUMMER 2018 

Subject Code: 3342001      Date: 30-Apr-2018 

Subject Name: Control Devices 

Time:  10:30 AM TO 01:00 PM    Total Marks: 70 
Instructions: 

1. Attempt all questions. 

2. Make Suitable assumptions wherever necessary.  

3. Figures to the right indicate full marks.  

4. Use of programmable & Communication aids are strictly prohibited.  

5. Use of only simple calculator is permitted in Mathematics.  

6. English version is authentic. 
 

Q.1  Answer any seven out of ten. દશમ ાંથી કોઇપણ સ તન  જવ બ આપો. 14 

 1. Give different types of control system.  

 ૧. વવવવધ કન્ટ્રોલ વસસ્ટમન  ન મ જણ વો.  

 2. List out different types of length measurement sensor.  

 ૨. લાંબ ઈમ પવ ન  વવવવધ સેન્ટ્સરની ય દી બન વો.  

 3. What is active and passive type sensor?  

 ૩. એક્ટીવ અને પેસીવ સેન્ટ્સર શ ાં છે?  

 4. Importance of signal conversion in control system.  

 ૪. કાંરોલ વસસ્ટમમ ાં સીગ્નલ રૂપ ાંતરન ાં મહત્વ જણ વો.  

 5. Define any two. 1. Transducer 2. Precision 3.Sensor  

 ૫. કોઈ પણ બે ને વ્ય ખ્ય વયત કરો.૧. ર ન્ટ્સડ્ ાંસર ૨.પ્રીવસઝન ૩. સેન્ટ્સર  

 6. List various photoelectrical sensors.  

 ૬. વવવવધ પ્રક ર ન  ફોટોઈલેક્ક્ટક સેન્ટ્સર ની ય દી બન વો.  

 7. Draw logic symbol and truth table of X-OR.  

 ૭. X-OR નોવસમ્બોલ દોરી તેન ાં સત્યત  ટેબલ બન વો.  

 8. Draw 3/2 solenoid operated direction control valve.  

 ૮. ૩/૨ સોલેનોઈડથી સાંચ લલત ડ રેક્સશનલ કાંરોલ વ લ્વ દોરો.   

 9. List function of automation.  

 ૯. ઓટોમેશનન  ક યોની ય દી બન વો.  

 10. List rotary type actuator.  

 ૧૦. રોટરી એક્ચ રેટરની ય દી બન વો.  

    
Q.2 (a) Draw block diagram of close loop control system. 03 

પ્રશ્ન. ર (અ) ક્લોઝલપૂ કન્ટ્રોલ વસસ્ટમનો બ્લોક ડ ય ગ્ર મ દોરો. ૦૩ 

  OR  

 (a) Explain open loop control system. 03 

 (અ) ઓપનલપૂ કન્ટ્રોલ વસસ્ટમનો બ્લોક ડ ય ગ્ર મ દોરી સમજાવો. ૦૩ 

 (b) Explain aliasing effect in digital signal processing. 03 

 (બ) સીગ્નલ રૂપ ાંતરમ ાં એલ ઈજજિંગ ઇફેક્ટ સમજાવો. ૦૩ 

  OR  

 (b) Explain function of sampling in Analog to Digital signal processing. 03 
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 (બ) એન લોગ થી ડીજીટલ સીગ્નલ રૂપ ાંતરમ ાં સેમ્પલલિંગન ાં ક યય સમજાવો. ૦૩ 

 (c) What is thermistor? Explain in detail. 04 

 (ક) થરમીસ્ટર શ ાં છે? સમજાવો. ૦૪ 

  OR  

 (c) Explain seeback effect in thermocouple. 04 

 (ક) થમોકપલમ ાં સીબેક અસર સમજાવો. ૦૪ 

 (d) Explain pressure measurement through bellows. 04 

 (ડ) દબ ણ મ પવ ની બેલોઝની રીત સમજાવો. ૦૪ 

  OR  

 (d) Explain pressure measurement through strain gauge.  04 

 (ડ) દબ ણ મ પવ ની સ્ટેનગેઝની રીત સમજાવો. ૦૪ 

    
Q.3 (a) Explain working of capacitive sensor. 03 

પ્રશ્ન. 3 (અ) કેપેસીટર સેન્ટ્સર નો ક યય વસદ્ ાંત જણ વો. ૦૩ 

  OR  

 (a) Explain working of proximity sensor. 03 

 (અ) પ્રોક્સીમીટી સેન્ટ્સર નો ક યય વસદ્ ાંત જણ વો. ૦૩ 

 (b) Write a short note on acceleration measurement sensor. 03 

 (બ) પ્રવેગ મ પવ ન  સેન્ટ્સર વવષે ટૂાંક નોધ લખો. ૦૩ 

  OR  

 (b) Write a short note on acoustic measurement sensor. 03 

 (બ) અવ જ મ પવ ન  સેન્ટ્સર પર ટૂાંક નોથ લખો. ૦૩ 

 (c) How to measure vibration in Machine. 04 

 (ક) મશીનમ ાં કાંપન કેવી રીતે મ પી શક ય. ૦૪ 
  OR  

 (c) Explain working principle of DC motor. 04 

 (ક) ડી.સી.મોટર નો ક યયવસદ્ ત જણ વો. ૦૪ 

 (d) State advantages of absolute encoder over incremental encoder. 04 

 (ડ) એબ્સોલ્ય ટ એન્ટ્કોડર ન  ઇન્ટ્રીમેન્ટ્ટલ એન્ટ્કોડર કરત  કેમ ચડડય ત  ાં છે જણ વો. ૦૪ 

  OR  

 (d) Explain Electromagnetic flow meter with neat sketch. 04 

 (ડ) ઇલેક્રોમેગ્નેડટક ફ્લોમીટર આકૃવતસહ સમજાવો. ૦૪ 

    
Q.4 (a) Write short note on Vane Pump. 03 

પ્રશ્ન. ૪ (અ) વેન પમ્પ પર ટૂાંક નોધ લખો. ૦૩ 

  OR  

 (a) Draw bridge circuit for stepper motor control. 03 

 (અ) સ્ટેપર મોટર મ ટેની H-બ્રીઝ સડકિટ દોરો. ૦૩ 

 (b) Explain working principle and construction of single phase induction motor. 04 

  (બ) વસિંગલ ફેઝ ઇનડકશન મોટરનો ક યયવસદ્ ત જણ વી અને તેન ાં બાંધ રણ જણ વો. ૦૪ 

  OR  

 (b) Compare hydraulic system with pneumatic system. 04 

 (બ) હ ઇડ્રોલલક વસસ્ટમને ન્ટ્ય મેટીક વસસ્ટમ સ થે સરખ વો. ૦૪ 

 (c) Differentiate between motor and pump. 03 
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 (ક) મોટર અને પમ્પનો તફ વત આપો. ૦૩ 

    
Q.5 (a) What is the servo motor? Draw its construction. 04 

પ્રશ્ન. ૫ (અ) સવો મોટર શ ાં છે? તેન  બાંધ રણને દોરો. ૦૪ 

 (b) State future Mechatronics system and their application. 04 

 (બ) મેક રોનીકસ વસસ્ટમન  ભવવષ્યમ ાં થન ર  ઉપયોગો જણ વો. ૦૪ 

 (c) Draw block diagram of Mechatronics system. 03 

 (ક) મેક રોનીકસ વસસ્ટમનો બ્લોક ડ ય ગ્ર મ દોરો. ૦૩ 

 (d) List of design steps for Mechatronics system. 03 

 (ડ) મેક રોનીકસ વસસ્ટમ ડીઝ ઈન કરવ ન  સ્ટેપ્સની ય દી બન વો. ૦૩ 

 

************ 


